
Chapter 3
说明：

1. 表示 对时间的一阶导数， 表示 对时间的二阶导数。
2. 粗体字母表示矢量。

3-4
解：

设绳子加速度为 ，圆盘角加速度为 ，有：
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解：

(1) 

(2) 由能量守恒，有：

解得：
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解：

(1) 
由角动量守恒：

解得：

(2) 
由角动量定理，有：
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解：

由角动量守恒，有：

解得：

得：
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解：

过程中，对O点角动量守恒：
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由动量定理：

方向受力分析：

得：

3-11
解：

对O点角动量守恒：

细棒转动时：

得：
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解： 子弹与棒的碰撞过程，由角动量守恒：
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摆动过程，能量守恒：

解得：
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解：

到B点： 设相对速度为

解得：

到C点： 设相对速度为

解得：
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